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The transporter comprises a telescopic crane jio ^^^ed at its base 
(3) on a horizontal beam (28) carrymg an fujoj^^'^o^f.J"**^^^^^^ 
hydraulic pump group. The beam i\ supported by a telescop^^^^ 
vertical foot (33) resting on the floor by the centre of a first wheel (34) 

° The°'"\s m^^^^ eccentricaUy in a shell (35). itself being 
eccentrTcaUy mounted of the vertical axis. An hydraulic actuator 
f29nSa poiTof the beam to a point of the base to allow angular 
adiustment is supported by a portico having telescopic 

feet There is a control for the horizontal actuator and slidmg 
control actuator for the telescopic parts. 
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, it - @) Engin mobile de transport et manutention d'objets, plus particulierement pour cimetiere. 


(5^ Engin- mobile de transport et manutention d'objets, en 
[ particulier d'objet lourds et/ou encombrants, plus particulidre- 
•v^^^;- . ment pour cimetiSra - v-.' ' • ' .--^ ..' •- • •* - • ■ 
-•A ' V : II est auto-8liment6 en fluide hydraultque par un groupe 32. 
' H comporte une grue t6lescopique 2^8 horizontale et articul6e, - 

une roue arriSre 34 folle de guidage mont6e sur un' pied 
~ tSlescopique 33. et deux roues avant 10. 11 tractrices et 

orientables mont6es aus» sur des pieds tdlescopiques 14, 12. 
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Engin mobile de transport et manutention 
d'objets, plus particulierement pour cimetiere. 
La presente invention se rapporte a un engin mobile de transport 
:.^:z:<^'.:Z.. .et manutention ^d'objets, en p^rticulier d'objets lourds et/ou encombrantsrr • 

5 plus particulierement pour cimetiere^^^^^ "■ • ''^{^t'": ■ 'T\'^'^'^^j^:y^^['.^ r' • 

'''^'-' v*:' ■ ^ I'heure actuelle, bn a de plus en plus tendance a construire ies / 

caveaux et les monuments funeraires a i'aide d'elements prefabriques en — 



extremite 


'■^^'^SsCs^l.' ' tourner' de maniere reglable jautour d'un premier axe vertical d'e; 
."r;l\;;C;^K^^^^ vertical .telescbpique et dont un deuxieme axe. vertical ^ -^i.-^'Iy ' ' " 

i'autre extremite regoit, de maniere reglable en' rotation autour de cet axe, 
■*r: \ une chape portant une roue motrice dont I'arbre horizontal est entraine par ■ • 



un moteur hydraulique individuel, ledit engin etant equipe de moyens de 
commande a distance du verin d'articulation horizontale et des verins de 
commande de coulissement de ses organes telescopiques, ainsi que des 
moteurs hydrauliques associes aux roues tractrices et a la fleche de grue, et 
etant par ailleurs equipe de moyens de reglage et/ou blocage en position 
anguiaire desdits boitiers et de chacune des chapes de roue qui les 
supportent. 



.^i^^:/:=:-:;-;::;;^p^^t^lv:^'! .^-"-^^ I'cngin de I'invention, ' - ^ - 1 ' ' " -■^r" 

' Figure 2 >t une vue en coupe selon la directioK H-Il de la figure ; ' 

' CrVr::i ■ ^^ontrant unedei deux roues motrlces et son moteur hydraulique- dlentt^- - ; ■ 


avec ses^deux rou^^^ 

. 'v' 20 • - Figure 5 montre I'engin de I'invention en . position de roukment . 

'■•'rr ■y-./f j^^eral, avec le point d'accrochage de la charge decale vers I'imerieur; 

: . /' . ... Figure 6 est un schema permettant d'expliquer comment on^ 

qu'en figure 5, le point d'accrochage de la '^^i>^*j:yX::^::r^^^^ 
^•::.l^rJ.t^.T:r^r^v^^ Figure^J montre la. premiere phase d'une operation de. depose de^y-;^- 

' - '^'2^^^ sur une plateforme de >^arnion,.ou autre 

--'vv^^?A,?^^;:^:..^i-N^ - - --v r . :-v A. . y-;- / 

li:-:t^.)-::K^iS:^r^ Figure g montre la seconde phase de depose, de: I'engin .sur^>d^ 

. ; l^U . -.J : ^ 'camion, aiors en positio - • • '--^v- 

/''S;::^UZ:-^-r^^ • .. ■ - Comme on le voit sur la figure 1, Tengih de transport . et ^. 

; '.^^-rri^-^ -:?:--"^^ de invention est represente en cours de manutention d'un : 

!. . anneau rectangulaire prefabrique 1, destine a former un des elements d'ur? .^^ - : 

• • .^s.'''.^ • caveau. * • ' J'C " 

■ / ■;•*-"•. . • ^L'organe de manutention proprement dit est constitue par une 

' fleche de grue telescopique 2 comportant un element de base et un element 
; - • 35 . coulissant 'f. La fleche 2 est normalement horizontale comme represente et 

sa tete est equipee d'un palan hydraulique 5 equipe d'un moufflage 6 
supportant la charge 1. Comjne on le verra ulterieurement, bien que la 
• position normale, au moins au repos, de la fleche 2. soit la position 


horizontale, on peut aussi la faire lever ou piquer du nez. De maniere 
'''^"^^"^ P^"'" ^'^ches telescopiques, la commande du coulissement de 
^Si-. . . relement 3 est effectuee par un verin . hydrauiique 7 a 

doubie-effet, coaxial et interieur a la fleche 2. 
... 5 L'extremite aval de I'element de base 3 repose, de maniere fixe 

^" position, sur le milieu d'une poutre transversale S qui forme la traverse 

fleche 2, qui' repose sur le soK 

I*,12.Wla'hau^eur^est^glab^e'p^•dW• 
d^chacurd^pieds'-tele^cd-' 

"^iM^^zS.^^^^^^^ par; chacun un palier ,15; dans un boftier^d^l^port '16/ 

^*^^2?"^a'i>?*.C^^^ a 'une des extremites 'de^^ch^un; deuces-. 

Le'^boitiWr:i6' neut tourn^; ^..tr^^r M,: 



^^ISS'i''- ^ "^""^ ^!ue: precedemment,. il" est poiSiible de • fixer;' par" '^de^'b^o^ 
^^^-^^■"^^ "^^^"^"^"^ des roues 10. ef 11 dans une" position angulaire deter mineef'chacuh^'- • 

tractrice/etant entrainee par" un moteur hydrauiique*^^ 
ur» par roue, place dans chacune. des chapes 21 eV bommande de-• 
-^M:^^ • - • /."^^"'^""^'i^^iependante de-l autre a distanw "par I'operateur '25. line roue 
:i#gf;'::-^ ■ • ^r^c*"^^! peut done, si' onle desire, tourner plus vite, ou W)ins vite.'que ' 
. r:^-/^^v •- ■-. . I'autre roue tractrice 10.' • ... ^ .... . - 

■ • . I'element 3 est pourvue d'une articulation 27 a une . 

poutre 28, normalement egalement horizontale, Tangle obtu entre la poutre 
28 et relement 3 etant regie a distance par le verin hydrauiique a ' 
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double-effet 29 qui relie une des brides 30 de support d'un boitier paraiiele- 
pipedique 31 a I'extremite aval de I'element 3. 

Le boitier, ou carter, 31 est de dimensions importantes, comme on 
le voit sur le dessin, et il contient un groupe 32 compose d'un moteur 
thermique autonome, tel qu'un moteur a combustion, et une pompe hydrau- 
lique. Le groupe 32 assure done I'alimentation des differents organes de 
I'engin (verins hydrauliques, moteurs hydrauliques) en fluide hydraulique 
sous-pression. '^.^ .:^;\V ""^^^ > . - v r" -i^^^^ . - 

La poutre 28, le carter 31, et le groupe 32 qy'il contient, . sont - r • 
supportes par un troisieme mSt, ou pied, vertical telescopique 33 sur lequei 
• la poutre est fixee et repose par son extremite oppbsee a" I'articulation 27. * " 
A I'interieur du pied telescopique 33 se trouve un troisieme verin de 
commande de montee et descente, identique aux verins 13 mentionnes 
precedemment. Le pied 33 repose sur le sol par I'intermediaire d'une roue 
3U d'arbre horizontal, montee foile dans une chape 35, elle-m§me-. montee' 
folle. autour de son axe vertical et recevant up timon manuel 36 de conduite . . 
de I'engin. Sur ie timon 36 sont places une serie de boutons de commande 
des differents elements hydrauliques (verins, moteurs) de Tengin, ce,s 
boutons de commande n'etant pas apparents sur la figure, comme ne le sont 
d'ailleurs. pas toutes . les conduites flexibles ' hydrauliques alimentant les 
divers verins et moteurs hydrauliques de I'engin. 

■■ 1 . En' fonctionnement, I'operateur 25 commande, de sa. position 6e / 
conduite au timon 36 representee , sur - le dessin,- la rotation separee de/-* 

- chacun des moteurs hydrauliques 26 d'entratnement des roues avant trac- 
trjces 10,11, dans un sens pu.dans I'autre d'ailleurs. 11 commande aussi de, ." 
son pupitre au timon 36 la' sortie et la rentree des tiges du verin- 29, 
simultanement des deux verins 13, et du verin de commande de levee et 
descente du pied arriere 33, ainsi que bien entendu le fonctionnement du 
moteur de treuii 5 equipant I'extremite aval de la f leche 2. Le .timon 36 lui - 
sert aussi a guider la roue arriere folle 3^. " 

On decrira maintenant, a I'aide des figures 3 a~6, quelques 
exemples non limitatifs d'utilisa :ion de J'engin de la figure 1. 

La figure 3 montre schematiquement une position de I'engin 
avangant en ligne droite dans une allee etroite du cimetiere. L'operateur 25 • 
a auparavant, apres avoir enJeve les broches 20, fait tourner, a I'aide des 
deux manivelles 19, les deux bottlers 16 de 180 degres par rapport a leur 
position de la figure I, de fagon que' les deux roues 10,11 aient leur entraxe 


minimum e, puis les broches 20 ont ete remises pour bloquer les boitiers 16 
en cette position. Sur la figure 1, I'engin etait sureleve et le verin 29 regie 
. _ de maniere que I'angle obtus forme entre la poutre 28 et Telement 3 soit 

■iflK' • les roues 11 et 3^ se deplacent sur un meme chemin de roulement 

- 5 37. Sur la figure 3, I'engin est toujours sureleve, mais le verin 29 est regie 

pour que 3 et 28 soient alignes, de sorte que le chemin de roulement de la 
-...^ arriere 3*. est.le chemin. median aux chemins de roulement - des roues 



v-r^ • -- v -28 alignes comme sur la figure 3. -— • 
■ T'.-:':-s^-iV • ••"^/-■---:y- .r . La figure 5 represente schematiquement une position de I'engin^ 


J(Bn::i5.^!rv^^^^^ ■ •. " avanc'e done en travers^ sur des- chemins de roulement transversaUx 3Sf au 
■ - ■' >^^^^^^^^ - ij^y d'avaricer tout droit comme represente precedemmenti On remarquera 
;-i:;itr::::::-//.:- 20 ■••-..■„ en outre que Tengin est en position surelevee sur cette figure 5 et que la 
f^/. " '^" ..\ charge 1 est transportee entre les pleds'avant H,I2 et le pied arriere 33, 

- :-:fv-'.-v^ }^^^ de I'etre eh tete de fleche 2 comme c'etait le- cas precede mmeht. . 
;iT>^5fi£&- V '.' -:- ^'^"1^^. '^^.^.K^!'^* °!^^^P^^ .^on^.orniement a une particuiarite '. interes- .' 


. sante de I'invention, en ayant auparavant (voir figure 6) detache de la tete 
f^gg^^? 25 -gr^de' f leche''39; rextremite * portant Je\rnouf flage .> 1 , et* 

'£S.:".:f; ;■; ' - ayant attache cette . extremite de 'cable «fO a un crochet Q2 situe sous 



On expiiquera flnalement, a I'aide des figures 7 et 8, comment on 
; charge et decharge I'engin de I'invention sur une plate-forme de camion,. ou 
■ . : • ■• • autre vehicuie de transport a plate-forme, r:' * ' '" '• - 

La figure 7 montre la premiere phase de cette operation de 
charge. On amene tout d'abord I'engin dans ia position representee par 
35 rapport a la plate-forme ^3 du camion. L'engin est done sureleve et ses 
pieds avant U,12 sont contre le bord arriere de la plate-forme, tandis que 
son pied arriere 33 est amene, grSce au verin 29, contre !e bord lateral 



6 

droit de la plate-forme ^3, une encoche etant prevue avantageusement a 
cet endroit pour que I'on puisse y encastrer le pied 33. 

Les trois pieds i'^, 12,33 etant bien en appui centre les bords de la 
plate-forme (f3, on y fixe, dans leur partie haute, des pattes d'appui de 
5 I'engin sur le dessus de la plate-forme ^3, ou on utilise tout autre moyen de 
solidarisation des pieds a la plate-forme. 

On commande alors, par les verins correspondants, la remontee 
..' : .: v des ' tfols pieds ; 14,12,33 de fagon a ce que. les . roues "^10^ soient - ■ 

' I'engin reposarit alors sur la plate-forme par 

' -: 10 les panes 45, comme'on 'le voit sur la figure 8. Avantageusement, comme 
- ■ represente sur la figure 8, on fait tourner de 180 degres les deux bottiers 16 

' ";'r de fagon a rentrer les roues avant 10,11 de I'engin entre les deux pieds 

avant 14,12. On obtient alors, comme on le voit sur la figure 8, une position 
de route respectant le gabarit routier. • "\ "^—-^^ 


REVENDICATIONS 
1. Engin mobile de transport et manutention d'objets, en particu- 
lier d'objets lourds et/ou encombrants, plus particulierement pour cimetiere, 
caracterise en ce qu'il comporte une fleche de grue telescopique normale- 
5 ment horizontale dent I'element de base (3) est articule a son extremite 
amont sur une poutre normalement horizontale (28) portant un groupe (32) 
moteur autonome-pompe hydraulique formant alimentation en fluide moteur 
'ji>A;iL.^y^r^^ pour Tengin, ladite poutre etant. soutenue par" un pied 'vertical 

i^r;': £;^5 telesc fep<»'ant sur je par ; i'intermediaire d'line premiere" roue. 

- 10 .",-. (3'^Kd'arbre horizontal^ montee foUe dans une chape (35), elle-meme montee 
7.v;'v^J^^*^?.,foile; autour de son. axe" vertical et recevant un timon manuef (36) Tde: 
-r^;^^J^^v..co0^^it« I'engin, un.-verin hydraulique (29) reliant un point de la poutre. 
•?:'-^7;;r.V(28) a un point 'de relernent de base' (3) pour ehTegler a distance la valeur 
de Tangle dont ils forment les deux branches, et ledit element de base (3) 
-Soutenu, par' un portique (9) -com portant, de. part et .d'autre. de.. 
]r.y^B^ ^element, (3),~ deux' autres pieds ^ yerticauxjteiescopiques (1^,1 2) reposant sur ' 
-;!r'.2".n par l|imeFrriediaire^d'un Boltier" horizontal oblong (16), pouvant 

toWner" de 'rini reglable autour d*un premier.' axe^ vertical d'extremlte 

^r'/: recevant . le pied verticalptelescbpique'^ (12,14) 'et . dont ' un " deuxieme axe 
20..,. . '.vertical a I'autre extremite re^oit, de maniere reglable en rotation autour 
/ .de cet axe, une chape (21) portant une roue tractrice (10,11) dpnt Tar bre 
. - horizontal est entraine par un moteur hydraulique individuel (26), ledit engin 
S?Xl^I^*?^"*..^9"*Pf. de'commande a distance du verin .(29) d'articulation 

:.. .. -r : horizontale et des verins (13) de commande de coulissement de ses organes 

25. V telescopiques, ainsi que" des moteurs hydrauliques associes aux roues trac- 
.'•^if^^^.trices et a- la- fleche de grue,Tet~ etant par ailleurs equipe de moyens^ 
.■•'.iL . .(7r20,22-2'^,26) de, reglage et/ou blocage en position. angulaire' desdits 
' • /. boitiers - (16) ^et^" de -'chacun^ desj chapes de roue (21 j qui . ies-:,supportent.. 

. . 2. Engin selon la revendication 1, caracterise en ce' qu*il com- 
30 porte, sur Telement de base (3) de la fleche de grue (2), un organe d'attache. 
(^^2). de I'extremite (40) du cable de levage." . ..... •:. •• 

: . ..... 3. Engin mobile selon I'une' des. revendications 1 ou 2, caracterise ■ 

- .'V- en ce qu'il lui est associe des organes (45) de solidarisation de ises" pieds' 
telescopiques (l'*,12,3), a une plate-forme .(43) de vehicule porteur, les roues 
35. (10,li,3'*)- de I'engin etant alors soulevees au-dessus du sol en position de 
transport par les moyens hydrauliques propres a I'engin. 
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